附件2

2025年全国“安康杯”
特种设备从业人员安全大比武决赛
[bookmark: _GoBack]命题大纲

一、理论知识部分

竞赛方式：
采取计算机上机闭卷形式进行，考试时间90分钟，满分100分，计分方式为个人计分。

考试题型：
单项选择题60道，每题1分
多项选择题20道，每道2分

命题原则与范围：
以《特种设备作业人员考核规则》（TSG Z6001-2019）、《特种设备使用管理规则》（TSG 08-2017）、《电梯维护保养规则》（TSG T5002-2017）为基础，适当增加行业内新知识、新技术，重点评价电梯维保人员理论水平。涉及电气基础知识、机械基础知识、作业安全知识、法律法规安全技术规范、国家标准等，及支撑电梯维护保养相关的专业技能知识。
[bookmark: OLE_LINK3]题型涉及考试内容占比：《电梯维护保养规则》和《特种设备作业人员考核规则》占比30%，《特种设备使用管理规则》占比20%，其他电梯基础知识占比50%。

附：理论知识部分参考资料：
1：推荐的法律、法规、安全技术规范清单
2：推荐的部分现行电梯国家标准清单 
3：理论试题样题（答案仅供参考）


附1：
推荐的法律、法规、安全技术规范清单

	序号
	编号
	名称

	1
	国家主席第4号令
	《中华人民共和国特种设备安全法》

	2
	国务院第549号令
	《特种设备安全监察条例》

	3
	国市监特设函[2019]64号
	《电梯施工类别划分表》（修订版）

	4
	TSG 07-2019
	《特种设备生产和充装单位许可规则》电梯相关部分

	5
	TSG 08-2017
	《特种设备使用管理规则》

	6
	TSG T5002-2017
	《电梯维护保养规则》

	7
	TSG T7001-2023
	《电梯监督检验和定期检验规则》

	8
	TSG T7007-2022
	《电梯型式试验规则》

	9
	TSG T7008-2023
	《电梯自行检测规则》

	10
	TSG Z6001-2019
	《特种设备作业人员考核规则》





附2：
推荐的部分现行电梯国家标准清单
	序号
	标准号
	标准名称

	1
	GB/T 7024-2025
	电梯、自动扶梯和自动人行道术语

	2
	GB/T 7588.1-2020
	电梯制造与安装安全规范 第1部分：乘客电梯和载货电梯

	3
	GB/T 10058-2023
	电梯技术条件

	4
	GB/T 10059-2023
	电梯试验方法

	5
	GB/T 10060-2023
	电梯安装验收规范

	6
	GB 16899-2011
	自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范

	7
	GB/T 18775-2009
	电梯、自动扶梯和自动人行道维修规范

	8
	GB/T 24804-2023
	提高在用电梯安全性的规范

	9
	GB 25194-2010
	杂物电梯制造与安装安全规范

	10
	GB/T 26465-2021
	消防员电梯制造与安装安全规范

	11
	GB/T 30692-2025
	提高在用自动扶梯和自动人行道安全性的规范

	12
	GB/T 31821-2015
	电梯主要部件报废技术条件

	13
	GB/T 37217-2018
	自动扶梯和自动人行道主要部件报废技术条件





附3：

理论知识试题样题
一、单项选择题
1、4F（法拉）和6F电容器的串联后的电容量是（   B   ）F。
A.2.1         B.2.4         C.2.7       D.3.0                               
2、维保单位应对其维保的电梯设备制定应急措施和救援预案，针对本单位维保的不同类别（类型）电梯至少每（    C   ）进行一次应急演练。
A.1个月        B.季度      C.半年       D.一年
3、电梯在自动正常运行状态，当有指令或召唤信号登记后，给出运行方向且自动关门后不能启动的可能原因是（   C   ）。
A.安全回路断路             B.脉冲编码器损坏
C.关门到位开关未接通       D.轿厢超载
4、轿厢导轨长度应能提供不小于（   A   ）m的进一步的制导行程。
A.0.1+0.035υ2    B.0.3+0.035υ2    
C.0.5+0.035υ2    D.1.0+0.035υ2
5、电梯设备承载支撑件的设计，应保证在（   C   ）额定载荷下电梯均能安全运行。
A.0～100％       B.0～125%      C.0～110%      D.0～95%
6、蓄能型缓冲器只能用于额定速度不超过（   C   ）的电梯。
A.0.5m/s         B.0.63m/s       C.1.0m/s      D.1.5m/s
7、当电气安全装置为保证安全而动作时，应防止电梯驱动主机启动或立即使其停止运转。（   A   ）的电源也应被切断。
A.制动器         B.照明         C.急停开关      D.主开关
8、标准T型导轨T89/A的导轨宽度为（   C   ）mm。
A.62             B.75           C.89            D.127
9、电梯标准中“零线与地线应始终分开”应理解为（   C   ）应始终分开。
A.相线, 保护线PE               B.零线, 相线 
C.中性线N, 保护线PE           D.保护线PE, 相线
10、电梯的轿顶检修控制与机房或控制柜中的紧急电动运行控制应（   B   ）。
A.紧急电动运行优先             B.检修优先  
C.互锁                         D.由企业决定
11、按照GB/T 7588.1-2020《电梯制造与安装安全规范 第1部分：乘客电梯和载货电梯》的规定，额定载重量630kg的电梯，在电梯调试设定超载开关的动作值时，最迟应使载荷达到（   A   ）时，使超载开关动作。
A.693kg      B.700kg       C.705kg      D.710kg
12、自动扶梯周边，尤其是在梳齿板的附近应有照明。在楼层板平面的梳齿与踏面相交线位置测得照度不应小于（   D   ）lx。  
A.25        B.35        C.40        D.50
13、对名义速度为0.50m/s的自动扶梯，进行空载或有载下行的制停试验，其制停距离为：（   A   ）m。
A.0.2～1      B.0.3～1       C.0.2～1.3      D.0.3～1.3
14、TSG T5002-2017《电梯维护保养规则》第八条给出的自动扶梯和自动人行道基本技术参数有倾斜角度、名义速度、提升高度、名义宽度、（   C   ）、使用区段长度（自动人行道）。
A.控制方式       B.梯级材料
C.主机功率       D.润滑形式
15、《中华人民共和国特种设备安全法》第二十一条规定： 特种设备出厂时，应当随附安全技术规范要求的设计文件、产品质量合格证明、（   B   ）、监督检验证明等相关技术资料和文件，并在特种设备显著位置设置产品铭牌、安全警示标志及其说明。 
A.安装及使用说明         B.安装及使用维护保养说明
C.使用维护说明           D.使用维护保养说明
16、自动扶梯的梯级或自动人行道的踏板或胶带上方，垂直净高度不应小于（   D   ）m。该净高度应当延续到扶手转向端端部。
A.2.0       B.2.1        C.2.2       D.2.3
17、对无机房电梯进行紧急操作和动态试验(如制动试验、曳引力试验、限速器-安全钳联动试验、缓冲器试验及轿厢上行超速保护试验等)的装置应在（   B   ）进行操作。
A.井道内       B.井道外        C.底坑内       D.滑轮间
18、使用万用表测量交流电源的电压得到的电压值是（   D   ）值。
A.最大         B.最小          C.平均       D.有效
19、极对数为2的交流异步电动机，转差率为S=0.06，其额定转动速度为         （   C   ）转/分。
A.940          B.1000          C.1410        D.1500
20、曳引钢丝绳在曳引轮上的绕法通常有单绕和复绕两种方式，采用复绕式时曳引轮绳槽为（   B    ）。
A.带切口的半圆槽           B.半圆槽
C.V形槽                    D.带切口的V形槽
21、三VF（VVVF）电梯是通过（   C   ）方式进行调速的。
A、调压          B、调频
C、调压、调频    D.改变电动机绕组磁极对数
22、液压电梯进行沉降试验时，（   D   ）的轿厢停靠在最高层站平层位置，停留10分钟，轿厢沉降不应超过10 mm。
A.空载                     B.装载50%额定载重量
C.装载75%额定载重量       D.装载额定载重量
23、提高曳引驱动电梯的平衡系数，应（   C    ）质量。
A.增加轿厢                    B.减少钢丝绳
C.增加对重                    D.减少对重
24、人体触电时，若出现呼吸和心跳突然停止的状况时，应采用心肺复苏法抢救，其基本措施不包括（   A   ）。
	A.掐人中      B.畅通气道     C.人工呼吸     D.胸外心脏按压
25、曳引驱动电梯补偿装置（补偿绳或补偿链）的作用主要是（  B  ）。
A.补偿轿厢空载和满载之间的重量         B.补偿悬挂装置的重量
C.补偿对重的重量                       D.补偿随行电缆的重量
26、自动扶梯或自动人行道维修之后，需观察梯级或踏板运行（  D  ），才能将自动扶梯或自动人行道投入使用。
A.3分钟               B.5分钟
C.半个完整的循环      D.一个完整的循环
27、在门关闭过程中,人员通过入口时,保护装置应自动使门重新开启。该保护装置的作用可在关门最后（   B   ）mm 的间隙时被取消。
A.10       B.20       C.30       D.50
[bookmark: OLE_LINK5]28、电梯轿厢地坎与层门地坎的水平距离不得大于（  D  ）。
A.15 m    B.20 mm     C.30 mm    D.35 mm
29、当对于公共交通型自动扶梯，根据5 000 N/m2 的载荷计算或实测的最大挠度不应大于支承距离的（  C  ）。
A.1/500    B.1/750     C.1/1000    D.1/1500
30、倾斜式自动人行道的最大倾斜角度为（   B   ）。
A.10°    B.12°     C.14°    D.16°
31、在消防返回阶段，消防员电梯到达消防员入口层后，电梯停靠在该层，轿门和层门应保持在（   C   ）位置。 
A.电梯使用单位规定的        B.调试工程师设置的
C.完全打开                  D.完全关闭
32、杂物电梯的额定重量不大于(   B   )kg，额定速度不大于1.0 m/s。且不允许运送人员。
A.250      B.300      C.350      D.400
33、轿厢安全钳应装一个电气装置，其作用是（ C ）。
A、操纵安全钳                             B、与限速器相通
C、在安全钳动作之前或同时切断电源         D、测量动作速度

34、配置耗能型缓冲器的电梯，其轿厢缓冲距应为（   D   ）mm。
   A.120    B.150-400    C.200-350    D.土建图中给出的范围
35、（   C   ）制动器的结构最接近满足自动扶梯上行和下行制动时所需制动力矩不同实际情况，能达到最佳的制动效果。
     A.盘式       B.块式      C.带式      D.鼓式
36、每根导轨应至少有两个导轨支架，其间距一般不大于2.50m，如果间距大于2.50m应有计算依据，端部短导轨支架的数量少于两个时应（    B    ）。
A.征得监理的同意           B.满足设计要求
C.征得检测机构的同意       D.请建筑设计院配合解决
37、限速器绳轮的节圆直径与限速绳的公称直径之比不应小于（  B  ）。
A.25       B.30      C.35      D.40
38、电梯加装读卡器（IC 卡）施工，属于（   C   ）项目。
A.电梯改造           B.变更设计
C.电梯修理         D.维护保养
39、电梯启动时阻力大，且起动和运行速度明显降低，甚至无法起动。可能的原因(  D  )
A、门锁回路有问题           
B、安全回路有问题
C、悬挂钢丝绳张力不—致   
D、制动器闸瓦局部未松开或全部未松开。
40、在执行制动能力测试时，若轿厢急停瞬间曳引钢丝绳在曳引轮上产生明显的滑移，则说明（    D    ）。
A.制动性能良好，曳引能力足够；
B.制动性能良好，曳引能力不足；
C.制动性能不好，曳引能力足够；
D.制动性能良好，曳引能力不确定。
41、型号为3511的滚动轴承，其内径是（  C  ）mm。
A.11       B.35        C.55       D.165
42、手持电钻铭牌上的“回”符号表示其采用双层绝缘的防电击保护，属于Ⅱ类电动工具。使用时（   D   ）保护措施。 
A.需要在采用不大于30mA的剩余电流动作保护器（RCD）
B.需要配置隔离变压器 
C.需要采取接地措施 
D.不需要采取前面三种
43、进行制动能力试验时，轿厢应载有（  D  ）%额定载重量，并以额定速度下行进行。
A.50        B.100         C.110      D.125
44、GB/T 7588.1给出了安全触点的定义和要求。根据规定下面那些开关可以不采用安全触点（   B   ）。
A.检查可拆卸盘车手轮位置的开关；
B.检查井道端站换速的开关；
C.检查轿门闭合位置的开关；
D.检查补偿绳防跳装置的开关。
45、超载保护功能最迟当轿厢载荷超过（  C  ）%额定载重量时起作用。
A.100      B.105      C.110      D.125
46、TSG T5002-2017中，曳引与强制驱动电梯的半月维保项目“制动器间隙”检查项要求：打开时制动衬与制动轮不应发生摩擦，（   D   ）。
A.间隙符合维保单位的要求
B.间隙符合当地地方标准的要求
C.其四角处间隙平均值两侧各不大于0.7mm
D.间隙符合制造单位要求
47、消防员电梯的额定载重量不能小于（  B  ）kg。
A.630       B.800       C.1000      D.1250
48、自动扶梯紧急停止开关之间的距离不应大于30m，自动人行道紧急停止开关之间的距离不应大于（  C  ）m。
A.30       B.35       C.40      D.45
49、停止开关的动作应能（   C   ），有效地使自动扶梯或自动人行道停止运行。 
A.切断插座电源 
B.切断照明电源 
C.切断驱动主机电源 
D.切断总电源
50、45#钢的含碳量为 （  B  ）%。
A.0.045       B.0.45       C.4.5      D.45
51、机械装配图中公差配合Ф60H7/h6属于（  A  ）。 
A.间隙配合    B.过渡配合    C.过盈配合    D.非常用配合
52、消防员电梯从消防员入口层到消防服务最高楼层的消防服务运行时间不应超过（  B  ）s。
A.45      B.60       C.75      D.90
53、建立每台电梯的维护保养记录，及时归入电梯安全技术档案，并且至少保存（   D  ）年。
A.1      B.2       C.3       D.4
54、三相桥式整流电路，是由（  B  ）支二极管组成的。 
A.3      B.6       C.8      D.9
55、采用保护接地时接地电阻不应大于（  C  ）欧姆。
A.1      B.2       C.4       D.6 
56、触电救护的有关说法不正确的是（   C   ）。 
A.首先使触电者尽快脱离电源
B.及时抢救非常重要
C.抢救要送到医院进行
D.抢救一定要就地进行
57、实现非逻辑关系的电路又称（  C  ）门。 
A.或      B.与非      C.非        D.与
58、电梯的供电电压的波动应在±（  A  ）%范围内。
A.7       B.8         C. 9        D.10
59、机房内钢丝绳与楼板孔洞边间隙应（  D  ），通向井道的孔洞四周应设置高度不小于50mm的台缘。
A.为20～40mm       B.为30～50mm   
C.为40～60mm       D.尽可能小
60、《特种设备作业人员证》每四年复审一次。持证人员应当在复审期届满（  A  ）个月前，向工作所在地或户籍所在地的发证部门提出复审申请。
A.1       B.3       C.5       D.7
二、多项选择题
1、GB/T 7588.1—2020《电梯制造与安装安全规范 第1部分：乘客电梯和载货电梯》所保护的物体有：（     ABCD    ）。
A.轿厢中的装载物         B.电梯的零部件
C.安装电梯的建筑         D.紧邻电梯的区域
2、电梯的“电气安全装置”可以由一个或几个（  ACD  ）构成。
A.满足规定的安全触点    B.具有CCC认证标志的电气开关
C.符合规定的安全电路    D.符合要求的电梯安全相关可编程电子系统
3、曳引驱动电梯通过曳引轮与悬挂装置之间的摩擦力驱动轿厢上下运行。影响曳引能力大小的因素有（    ACD     ）。
A．曳引轮与悬挂装置之间的材料摩擦系数
B．悬挂装置的数量
C．悬挂装置在曳引轮上的包角
D．曳引轮的槽形
4、电梯乘用图形标志有以下几类（    ABCD      ）。
A.指令标志    B.指示标志     C.禁止标志    D.警告标志
5、当轿厢安全钳作用时，安全钳上的电气安全装置应在安全钳动作（    AC   ）动作使电梯驱动主机停止运转。
 A.以前     B.以后     C.同时    D.无规定
6、有齿轮驱动主机的减速箱采用合成齿轮润滑油的优点是（   BCD   ）。
A.成本低     B.寿命长     C.工作温度高    D.具有吸振效果
7、液压电梯的特点适合于大载重量的场合，其机房布置相对较灵活。近年在国内使用较少的原因是（  ABCD   ）。
A.能耗高           B.噪声大
C.额定速度低       D.维护成本相对较高
8、液压电梯液压油的温度监控装置超过设计温度时，液压电梯应（   AB   ）。
A.直接停止再返回底层端站 
B.在液压油充分冷却后才能自动恢复正常运行
C.在层站停靠，不再接受上行运行指令 
D.可接受下行运行指令直至到达最低层站
9、曳引轮、滑轮应根据其在电梯中位置采取相应的防护以避免（ BC ）。
A.噪声污染
B.人身伤害
C.钢丝绳或链条因松驰而脱离绳槽或链轮
D.甩油
10、电梯设备若发生带电火灾时，应使用（  BD  ）灭火器。
A.泡沫     B.干粉     C.酸碱     D.二氧化碳。
11、曳引驱动电梯的电动机运转时间限制器，在（   AB   ）情况下，超过电动机运转时间限制器的限值，应使电梯驱动主机停止转动并保持在停止状态。
A.当启动电梯时，曳引机不转
B.轿厢或对重向下运动时由于障碍物而停住，导致曳引钢丝绳在曳引轮上打滑
C.电动机的温度超过了设计温度
D.电梯单位时间内的运行次数超过了设计值
12、关于电位与电压的说法哪些是不正确的（  ABC  ）。
A.电压就是电位 
B.电压与电位定义不同但在同一电路系统中两者值相同 
C.电压与电位没有联系 
D.同一系统中两点间电压为该两点的电位值之差的绝对值
13、螺栓连接中，按其工作原理不同，螺纹防松方法有（  ABC  ）等。
A.摩擦防松
B.机械防松
C.破坏螺纹副防松
D.焊接防松
14、蜗轮蜗杆传动的特点有：减速比大 、发热量大，以及（  BCD  ）。 
A.造价高
B.传动效率低 
C.传动平稳噪声低
D.两轴空间交错
15、《自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范》GB16899-2011中增加了“PESSRAE”的相关要求。采用“PESSRAE”的特点是（ ABCD ）。 
A.可提高安全可靠性 
B.可降低制造成本
C.易于实现系统智能化、远程诊断与监控 
D.使采用传统技术的安全控制功能大幅度地简化
16、使用无纸化电梯维保记录系统的，其数据在保存过程中不得有任何程度和任何形式的更改，确保储存数据的（  ABD  ），并可实时进行查询。
A.公正    B.客观     C.正确    D.安全
17、在齿轮传动系统中，一般有（  ABCD  ）传动。
A.圆柱齿轮    B.圆锥齿轮     C.蜗轮蜗杆    D.行星齿轮
18、高空坠落事故应急预案措施包括（  AD  ），护送医院，向单位紧急报告等。
A.现场急救           B.骨折固定
C.转移至安全地带     D.120急救支援
19、曳引钢丝绳的张力均匀程度，下列哪些叙述是不正确的（  ABD  ）。
A、受力最大的钢丝绳与受力最小的钢丝绳的受力偏差不大于10%；
B、受力最大的钢丝绳与受力最小的钢丝绳的受力偏差不大于5%；
C、至少在钢丝绳的一端应设有一个调节装置用来平衡各绳的张力；
D、在一组端接装置的弹簧间，最高弹簧与最低弹簧的高低差不大于5毫米。
20、需要配置附加制动器的自动扶梯和倾斜式自动人行道的情况是：提升高度大于6m，以及（  BCD   ）。
A.大型综合医院 
B.公共交通型 
C.工作制动器与梯级、踏板或胶带驱动装置之间不是用轴、齿轮、多排链条或多根单排链条连接的 
D.工作制动器不是符合规定的机－电式制动器

二、实践操作部分

竞赛方式：
实践技能考试同一参赛队伍由两名参赛选手组成，共同完成考试项目，按团体计分，实践技能考试成绩亦为个人成绩。考试时间50分钟，满分100分。
竞赛模块：
A模块-维护保养
B模块-诊断调试修理
参赛选手在考试期间对指定项目开展电梯维保技能比武，并填写相应维保记录。

附：实践技能部分参考资料：
1：A模块-维护保养试题样题
2：B模块-诊断调试修理试题样题
3：实操用设备技术文件




附1：
A模块-维护保养试题样题
    按照《电梯维护保养规则》（TSG T5002-2017）的规定，对所维护保养曳引驱动电梯的“轿厢照明、风扇、应急照明”项目实施半月周期的维护保养。完成后填写《维护保养记录》。




附2：
B模块-诊断调试修理试题样题
一、题目：
电梯出现故障，无法正常运行，根据电梯故障症状、控制系统显示的故障代码、电梯资料（调试说明书、电气原理图等），使用适当的工具和仪表，查找并排除故障，使电梯恢复正常运行。完成后填写相关记录。
要求：排除故障后电梯应能检修运行、额定速度运行、开关门正常，电梯设备的各项功能正常。
备注：
1. 故障类型可能为：线路断线、短接、错线。
2. 如果需要拆除或者更改线路，操作前需请示现场技术人员，经技术人员同意后才能进行操作。
二、排除故障记录
1． 故障说明
⑴.故障现象及原因描述：                                                     ;                                                   
                                                                         。                                                            
⑵.原理点在电气原理图的页码和位置：                                         ;  
                                                                         。                                                                    
⑶.故障点线号或器件名称：                                                   ;                                                        
                                                                         。                                                        
2.排除故障电梯功能正常后，填写下面内容：
操作器的参数F                                                        。









附3：
实操用设备技术资料
	序号
	主要参数
	数量
	备注

	1
	[bookmark: OLE_LINK2][bookmark: OLE_LINK1]曳引驱动乘客电梯，小（有）机房；
1000kg，1.0m/s；
2层2站2门； 
永磁同步无齿轮曳引机，
控制系统：蓝光AST-BL6，
中分门。
	1台
	详见设备资料包

	2
	曳引驱动乘客电梯，小（有）机房；
1000kg，1.0m/s；
2层2站2门； 
永磁同步无齿轮曳引机，
控制系统：新时达AS380，
中分门。
采用曳引钢带。
	1台
	详见设备资料包

	3
	曳引驱动乘客电梯，小（有）机房；
1000kg，1.0m/s；
2层2站2门； 
永磁同步无齿轮曳引机，
[bookmark: OLE_LINK10][bookmark: OLE_LINK11]控制系统：奥的斯CON-2233，
中分门。
	1台
	详见设备资料包

	4
	[bookmark: OLE_LINK9]曳引驱动乘客电梯，小（有）机房；
1000kg，1.0m/s；
2层2站2门； 
永磁同步无齿轮曳引机，
控制系统：西奥CON-5342，
中分门。
	3台
	详见设备资料包

	注：
设备资料包内含各电梯的文件资料有：（1）土建图；(2)电气原理图；(3)调试手册；(4)曳引机说明书（手册）；(5)门机使用说明书；(6)产品合格证、部件型式试验报告；（7）其它技术资料。
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